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Az alapoktél Ujragondolt és Ujratervezett Windwiser 2 hajémiiszerben benne van az a
tudas és tapasztalat, melyet az évek alatt kifejlesztett m(iszereink hasznalata-,
valamint a felhasznaldinktdl kapott visszajelzések alapjan nyertlink. Az Uj mUszer a
korabbiaknal joval integraltabb. A navigaciéhoz ma mar elengedhetetlen GPS mellett
rendelkezik egy digitalis 3D-s kompasszal, valamint a vezeték nélkuli kapcsolédast
biztosité WiFi modullal is. Ezzel helyet, kabelezést és szerelési feladatokat sprérolunk
a jovenddbeli felhasznaloknak.

A mUszerek altal mért adatok gyors feldolgozasardl-, a szamitott adatok el6allitasardl
egy 72MHz-es ARM mikroprocesszor gondoskodik.

A informaciék megjelenitését és a kivalo lathatésagot 80 x 100 milliméteres fehér
hatter(i LCD kijelz6 biztositja. Ez a korabbi méret tobb mint duplaja.

Mindez a tudas egy letisztult, egyedi tervezés(i, UV &llo, elegans, vékony mlianyag
hazban kap helyet, mely ellendll az idGjarasnak és vizalldsaga megfelel az IP67
szabvanynak. A fekete mellett szlirke és fehér szinekben is rendelheté.

A Windwiser 2 visszamenodlegesen kompatibilis a kordbban megvasarolt szél-, és
meélységmérdkkel, melyekhez tovabbra is a megszokott CAN csatlakozon keresztil
kapcsolhatd. A csomag része egy UV és porvédo sapka.

A miuszer felépitése
A Windwiser 2 alapml(iszerben elhelyezett szenzorok és modulok

e GPS modul a hajo haladdsanak sebesség-és iranyméréséhez, illetve
a pontos id6 szinkronjelének feldolgozasahoz

e 3d digitalis kompasz modul a hajo fizikai elhelyezkedésének és
iranyanak méréséhez

e WiFi modul a mért és szamitott adatok mobil applikacién vald
megjelenitéséhez



e CAN-BUS modul a tovabbi Windwiser eszkdzzel vald
kommunikacidhoz, ugy, mint a Windwiser 120H szélmérd modul,
120D mélységmeérd, illetve a 120L arbockijelzo

A miszerben a szenzorok altal mért adatok feldolgozasardl egy 72 MHz-es
Cortex ARM mikroprocesszor gondoskodik. A vizudlis élményt egy 80X100
mm-es, napfényben is jol lathatd, monokrom LCD kijelz6 biztositja. A
funkcidkat négy nyomdgomb segitségével allithatjuk be. A kijelz0 és a
gombok sotétben is jol lathatéak a fehér LCD és a piros nyomoégomb
hattérvilagitasnak készonhetben. A fényerdsség négy fokozatban allithaté.
A funkcidk kozti valtast, a nyomdgombok lenyomasat, a rajtora
visszaszamlalast és a mélység riasztast hangjelzés kiséri. A kilénb6zo
hangjelzések ki-bekapcsolhatdak.
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A kijelz0 az 0Osszes mért és szamitott adatot numerikusan képes
megjeleniteni. Az LCD-n megjelen6 karakterek mérete: 20mm magassagu
(normal karakter), illetve 34 mm magassagu (nagy karakter). Az
iranyadatokat (AWA, TWA, HDG, BTW) vektorialisan is rendelkezésiinkre
bocsatja a miszer. A 360 fokban kirajzolt, kdrbeforgd analdg mliszer
atmérdje: 62 mm.

A kijelz0 tetején, az LCD teljes szélességében egy informacids sav talalhatd.
Rajta a kdvetkezd adatok jelennek meg: Aktualis oldal neve, mélységméro
altal mért érték illetve riasztas, és a pontos id6.

A kijelz6 aljan a nyomdgombok aktudlis funkcidjanak piktogramja foglal
helyet.

1.2. Funciok

A Windwiser 2 a felszerelést és belzemelést kovetéen a kovetkez6 adatokat
szolgaltatja:

SOG: speed over ground=hajo foldfelszinhez mért sebessége



COG: course over ground=GPS altal mért kompaszirany
HDG: heading=digitalis kompasz altal mért hajoirany
GPS koordinatak

Rajtéra és vilagérahoz szinkronizalt pontos id6

1.2.1. Tovabbi elérhet6 funkciok

Tovabbi megjelenihet6 adatok, elérhetd funkcidk a miszert a Windwiser 120H
szélmérbvel és Windwiser 120D meélységmeérdvel osszekapcsolva:

TRI1 DEFP:8.4m 14:64:59

FRAGE EDIT

AWMAE  HOG
AlLS= DRI
THA BO0O
TWS BT
TLWE LIMG
S0GE@ WHC
Z0G DEF

¢<Ha-pahaEb

AWA: apparent wind angle=latszélagos szélirany

AWS: apparent wind speed=latszdlagos szélsebesség

TWA: true wind angle=Valds szélirany

TWS: true wind speed=Valds szélsebesség

TWB: true wind bearing=a magneses Eszakhoz viszonyitott szélirany

BTW: bearing to waypoint=a hajé elfordulasa egy beallitott célponthoz képest
BOD: bearing of destination=a beallitott célpont kompasziranya

VMG: velocity made good=a széliranyba megtett ut, térnyerés a szél felé
VMC: velocity made good over course=adott bearing iranyaba megtett ut
DEP: vizmélység méterben vagy labban

Mélység riasztas



1.3. MUszaki adatok

YRIT OEF 3.4n 18 01 40)
Kulsd méret: 140x140x35 mm - 1 26
A kijelzd mérete és tipusa: 80x100 mm LCD : i
bk btk
Feszultség és aramigény: 12V @ 200 mA 9-511"1 UU
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Vilagitas: Fehér LCD hattér piros gombokkal
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Vizallosagi besorolasa: IP67

Anyaga: UV allo ABS mianyag és UV allé kemény PVC



